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SCARA机器人产品

让 智 造 更 高 效

SCARA Robot Series

更高速│更可靠│更丰富



产品系列产品优势

XS3 系列

额定1kg / 最大3kg

400mm

负载

臂展

额定5kg / 最大10kg

800mm

负载

臂展

额定1kg / 最大4kg

400mm / 550mm

负载

臂展

额定2kg / 最大6kg

400mm / 500mm / 600mm

负载

臂展

额定10kg / 最大20kg

800mm / 1000mm

负载

臂展

XS10 系列 XS20 系列

XE4 系列

XS6 系列

更可靠 — 运行稳定
从软硬件设计上保证核心零部件长期可靠运行
产品通过CR、CE等认证

更高速 — 生产高效
自研控制系统充分发挥硬件性能
业界领先的底层控制保证机器人更快的运行速度

更丰富 — 型号多样
多种负载、臂展型号精准满足工况需求
 独特的吊装型号让狭小空间应用更加轻松

更好用 — 省心无忧
维护简单，服务及时、专业、高效

01/02让智造更高效



       

工作范围 臂长�����        Z轴行程������
                                                       

负载

标准循环时间

重复定位精度 

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±�����������±������������±�����
平面坐标 Z轴坐标       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 ��������

±����

���� ���� ����

���

����（不含线缆）

����

±����

��������

�
���

����� ��

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩   额定值�	��
��·��    最大值�	�
��·��

��以上
���以上线缆预留空间
*机械停止位冲程余量

�����(�+������ �)

最大直径为 ��的通孔
�����轴径
���机械停止位直径

"�"�部详图"�"�部详图

���平面切槽
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300 mm

25 m
mCT 0.43S

负载2kg

产品尺寸与运动范围

������� �

������� ��

XS3-401

XS3 系列

型号

03/04让智造更高效



                                                       工作范围 臂长�����        Z轴行程������
                                                       

负载

标准循环时间

重复定位精度 

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

额定���/最大���

���秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±�����������±������������±�����
平面坐标 Z轴坐标       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 ��
� ����

±����

���� ���� ����

���

����（不含线缆）

����

±�
��

��������

�����

����� ��

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩   额定值�	����·��    最大值�	����·��

300 mm

25 m
mCT 0.39S

负载2kg

产品尺寸与运动范围

��以上
���以上线缆预留空间
*机械停止位冲程余量

�������通孔

�+�������  通孔

�����(�+������ �)

���� �贯穿

最大直径为 ��的通孔
����轴径
���机械停止位直径

"�"�部详图

"�"�部详图

���平面切槽

�，�°�圆锥孔
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������� ��       

XS6-502

XS6 系列

型号

05/06让智造更高效



       

XS6-602

XS6 系列 产品尺寸与运动范围

80以上

100以上线缆预留空间
*机械停止位冲程余量

6+0.012
 0  通孔

"B" 部详图

"A" 部详图
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                                                       工作范围 臂长�����        Z轴行程������
                                                       

负载

标准循环时间

重复定位精度 

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

额定���/最大���

���秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±�����������±������������±�����
平面坐标                         Z轴坐标                         旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 ��������

±����

���� ���� ����

���

����（不含线缆）

����

±�
��

��������

�����

����� ��

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩   额定值�	����·��    最大值�	����·��

300 mm

25 m
mCT 0.4S

负载2kg

�

�

4xM4

最大直径为 的通孔

机械停止位直径
 h7轴径

3,90° 圆锥孔

1mm平面切槽

12
4xM4 12

4xM4 10

14
20
38

6 H7 ( +0.012
0  )

型号

07/08让智造更高效



XS6-702

XS6 系列

80以上
100以上线缆预留空间
*机械停止位冲程余量

19
0

10
*

20
0

40

11
.8

* 213

最
大

值
53

0

33
8

60 (135)

10
57
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8

75
16

6.
5

38

16
7

43

60

14
0

425275 135

30

2 x M4 通孔

20 20

16
9
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12
9

10
0

30150 4 x 9 贯穿

2.80°

140° 140°4.20°
4.20°

140°

220

24
5

27
5

42
5

2.80°

R700

60
0

61
4

140°

R273
R249

"B" 部详图

"A" 部详图

15

最大直径为 14的通孔
20h7轴径

38 机械停止位直径

62

10 10 30

1mm平面切槽

3，90° 圆锥孔

10

98

51

4 x M4 10

4 x M4 6

5.7
203541

308496

20150
195

6+0.012
 0  通孔

180+0.05
 0

6 H7 ( +0.012
0  )

12
2

4 x M4 10

4 x M4 12

产品尺寸与运动范围

�

�

                                                       工作范围 臂长�����        Z轴行程������
                                                       

负载

标准循环时间

重复定位精度 

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±�����������±������������±�����
平面坐标                         Z轴坐标                         旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 ��
�����

±����

���� ���� ����

���

����（不含线缆）

����

±�
��

��������

�����

����� ��

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩   额定值�	����·��    最大值�	����·��

300 mm

25 m
mCT 0.42S

负载2kg

型号

09/10让智造更高效



XS10-803
XS10-802

XS10 系列 产品尺寸与运动范围

4xM4 6

100以上线缆空间

*机械停止位冲程余量

“B” 部详图

“A” 部详图
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0
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最大直径为 的通孔

15

机械停止位直径
 h7轴径
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.5

301010

3,90° 圆锥孔

1mm平面切槽
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*通孔机械停止位的冲程余量
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                                                       工作范围 臂长�����      Z轴行程����������
                                                       

负载

标准循环时间

重复定位精度 

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

额定���/最大����

���秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                         Z轴坐标                         旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 ���������

±����

�
�� �
�� ����

���

����（不含线缆）

����

±�
��

��������

�����
�����

�
�����

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩   额定值�	����·��    最大值�	���·��

300 mm

25 m
mCT 0.449S

负载2kg

4xM4 54xM4 5

2xM4 6

型号

11/12让智造更高效



XS20-804

XS20 系列 产品尺寸与运动范围

2 x M4 通孔

237 
+
 

0.050
0

6 + 0.120
0 通孔

6 H7 (           )+ 0.012
0

100以上线缆空间

*机械停止位冲程余量

80以上

"A" 部详图 "B" 部详图

4 x 16通孔

最大直径为 18的通孔
25h7轴径
39.50机械停止位直径

3，90°圆锥孔
1mm平面切槽
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                                                       工作范围 臂长�����        Z轴行程������
                                                       

负载

标准循环时间

重复定位精度 

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

额定����/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                         Z轴坐标                         旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 ���
����

±����

����� �
�� ����

�
�

����（不含线缆）

����

±�
��

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩   额定值�	�
��·��    最大值�	�
��·��

300 mm

25 m
mCT 0.41S

负载2kg

4 x M4 10 4 x M4 10

4 x M4 10

4 x M4 10

型号

13/14让智造更高效



XS20-1004

XS20 系列 产品尺寸与运动范围

4 x M4 10 6 H7 (           )+ 0.012
0 237 

+
 

0.050
0

6 + 0.120
0 通孔

100以上线缆空间

*机械停止位冲程余量

80以上
43

"A" 部详图

"B" 部详图
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                                                       工作范围 臂长������        Z轴行程������
                                                       

负载

标准循环时间

重复定位精度 

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 ��针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 �����（千兆网口）

额定����/最大����

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标                         Z轴坐标                         旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度 ���������

±����

����� �
�� ����

�
�



��（不含线缆）

����

±�
��

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩   额定值�	�
��·��    最大值�	�
��·��

300 mm

25 m
mCT 0.46S

负载2kg

4 x M4 10 4 x M4 10

4 x M4 10

最大直径为 18的通孔
25h7轴径
39.50机械停止位直径

3，90°圆锥孔

1mm平面切槽

型号

15/16让智造更高效



XE4-401

XE4 系列 产品尺寸与运动范围

19
85

25
5

16
7

13
0

4*

17
1

17

60

19
8

60

49
7.

5

操纵器安装位置

*机械停止位的冲程余量

38

35

75
83.5

7.5

308086

4-M4深度8

4-M4深度8

4-M4深度8

57

260.5

10
3

200200

16
0

17
5

14
0

12
0.

8

206
174

154.8

12
7.

5
10

8

16

147

9.6

15

45
.5

301010

80
±0

.0
5

80

8 95 95

4

6+0.012
 0

16434
操纵器安装6- 6.50通孔

11沉孔深度6.5（自背面）

59±0.05

16
0

6 +0.012
0

95

90 以上线缆
预留空间

20

3×M6 通孔

225°22
5°

22
5°225°

“A” 部详图    基准通孔
（底座底部视图）

                                                       工作范围 臂长�����        Z轴行程������
                                                       

负载

标准循环时间

重复定位精度 

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 �
针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 —

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±�����������±������������±�����
平面坐标                         Z轴坐标                         旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

��������

±��
�

���� ���� ����

�
�

����（不含线缆）

����

±��
�

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩   额定值�	��
��·��    最大值�	�
��·��

300 mm

25 m
mCT 0.33S

负载2kg

R920

R800

1mm平面切槽

最大直径为 18的通孔
25h7轴径
45机械停止位直径

3，90°圆锥孔

型号

17/18让智造更高效



XE4-551

XE4 系列 产品尺寸与运动范围

操纵器安装6- 6.50通孔
11沉孔深度6.5（自背面）

   基准通孔
（底座底部视图）

"A" 部详图
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0

85

4*
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1

17

60
19

8

60

49
7.

5

19
8

378.5

操纵器安装位置

7

38

75

68.50

4-M4深度8

4-M4深度8

308086

35

148.50

20 4-M4深度8

57

10
3

80
±0

.0
5

345.5

275275

154.8
174
206

147

10
8

12
7.

5

16
0

14
0

12
0.

8

17
5

16
9.6

27
5

15

45
301010

80
80

±0
.0

5

16
0

3 x M6 通孔

6+0.012
 0

59+0.05
 0

95958
34

6+0.012
 0

164

90 以上线缆
预留空间

225°22
5°

22
5°225°

*机械停止位的冲程余量

A

                                                       工作范围 臂长�����        Z轴行程������
                                                       

负载

标准循环时间

重复定位精度 

电气参数 原点复位 无需原点复位

用户电路 �
针（�����接口）

用户气路 φ�����，φ�����

视觉接口 —

额定���/最大���

����秒

往返拱形运动
最大速度最优行程坐标

各轴参数

±������������±������������±�����
平面坐标        Z轴坐标       旋转角度

第一轴
轴号

内容 第二轴 第三轴 第四轴

最大
运动速度

��������

±��
�

���� ���� ����

�
�

����（不含线缆）

����

±��
�

��������

�����

�������

±����最大
运动范围

电机功耗

顶 压 力

本体重量

注：第四轴容许惯性力矩   额定值�	��
��·��    最大值�	�
��·��

300 mm

25 m
mCT 0.38S

负载2kg

R1120

R1100

1mm平面切槽

最大直径为 18的通孔
25h7轴径
45机械停止位直径

3，90°圆锥孔

型号

19/20让智造更高效


